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2. 



Bei diesem Bericht handelt as sich um den intemationalen voriaufiqen PrOfunasbericht der vnn Hor mit n^r 

Dieser BERICHT umfaBt insgesamt 5 Blitter einschlleSIIch dieses Deckblatts. 
AuBerdem liegen dem Bericht ANLAGEN bet; dlese umfassen 

a. S (an den Anmelder und das Internationale BQro gesandt) insgesamt 3 Blatter; dabel handelt es sich um 

SndTlSen^SSk^^^^^^ Zelchnungen. die geandert wurden und diesem Bericht 

° I'SS'^^h AuffSno d^^^^ l^' f ^ • P"""^ 4 und im Zusatzfeld angegebenen 

^»orna«r.l^SI. A ^J^^ der Behorde eine Anderung enthalten. die Ober den Offenbarungsqehalt der 
intemationalen Anmeldung in der ursprQnglich eingereichten Fa^ung hinausgeht 

DaLZiZ!S^JI!^S2f dp^J'o ^> Insgesamt (bitte Art und Anzahl der/Oes elektronischen 



b. □ 



4. Dieser Bericht enth§lt Angaben zu folgenden Punkten: 



lEI 
□ 



□ 
ISI 



Feld Nr. I 
Feld Nr. II 
Feld Nr. ill 

Feld Nr. IV 
Feld Nr. V 



□ Feld Nr. VI 

□ Feld Nr. VII 

□ Feld Nr. VIII 



Grundiage des Bescheids 
Prioritat 

AnSlnSei?^ eines Gutachtens Ober Neuhelt. erfinderische Tatigkeit und gewerbliche 
Mangelnde Einheltllchkelt der Erflndung 

unfri^tofh^^^^^^^ nach Arikel 35(2) hinslchtllch der Neuheit, der erflnderlschen Tatlgkeit 

und der gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur StQtzung dieser FeKllung 

Bestimmte angefOhrte Unterlagen 

Bestimmte Mangel der intemationalen Anmeldung 

Bestimmte Bemerkungen zur Intemationalen Anmeldung 
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QRiSn'l'J^^^^^ BERICHT Internationales Aktenzeichen 

UBER DIE PATENTIERBARKEIT PCT;EP2004y050494 



Feld Nr, I Grundlage des Berichts 



immsichiiicn aer sprache Derunt aer riencht aut de r intemationalen Anmeldung in d er bprache m der sie 

eingereicht wurde, sofern unter diesem Punkt nichts anderes angegeben ist. m . oi« 

□ per Bericht beruht auf einer Oberseteung aus der Originalsprache in die folgende Sprache 

bei der es sich um die Sprache der Ubersetzung handelt. die fur folgenden Zweck eingereicht worden ist: 

□ intemationale Recherche (nach Regein 12.3 und23.1 b)) 

□ Veroffentlichung der intemationalen Anmeldung (nach Regel 12.4) 

□ intemationale vorlaufige Prufung (nach Regein 55.2 und/oder 55.3) 

^' Bestandteile* der intemationalen Anmeldung beruht der Bericht auf (Ersatzblatter, die dem 

Anmeldeamt auf erne Aufforde^^^ nach Artikel 14 bin vorgelegt warden, gelten im Rahmen dieses BericMs als 
"ursprunglich eingereicht" undsindihmnichtbeigefugt^^^ c/zeses oe/ycras a/s 

Beschreibung, Seiten 

^'^^ in der ursprQnglich eingereichten Fassung 
AnsprQche, Nr. 

^ '"^ ® eingegangen am 08.02.2005 mit Schreiben vom 08.02.2005 
Zeichnungen, BIMtter 

^^■^ in der ursprOnglich eingereichten Fassung 

SequlSIJl^SSl "^'^''^^^^^ und/oder etwaigen dazugehdrigen Tabellen - siehe Zusatzfeld betreffend das 

3. □ Aufgrund der Anderungen sind folgende Unterlagen fortgefallen: 

□ Beschreibung: Seite 

□ Anspruche: Nr. 

□ Zeichnungen: Blatt/Abb. 

□ Sequenzprotokoll (jgre/7aae>Angaten;: 

□ etwafge zum Sequenzprotokoll gehorende Tabellen (genaue Angaben): 

S.fnSlffJ'' ^ T^i^* '^^ ^^^^ Berucksichtigung (von einigen) der diesem Bericht beigefugten und nachstehend 
aufgelisteten Anderungen e^^^ worden. da diese aus den Im Zusatzfeld angegebenen Grunden nach 
fRegT7T2 c)^^^ ' "^^^ Off^"barungsgehalt in der ursprOnglich eingereichten Fassung h"n^^^^ 

□ Beschreibung: Seite 

□ Anspruche: Nr. 

□ Zeichnungen: Blatt/Abb. 

□ Sequenzprotokoll (genaue Angaben): 

□ etwaige zum Sequenzprotokoll gehdrende Tabellen (genaue Angaben): 



4. □ 



Formblatt PCTy|PEA/409 (Januar 2004) 
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SlfgSj^^ "^-^^-t, der erf inderlsch 

"Fei teteHung ^ i^ r^nAnwenaDarKeit, Unterlag en und Erklarungen zur Stutzung Hi^oo. 



1. Feststellung 
Neuheit (N) 

Erfinderische Tatigkeit (IS) 

Gewerblfche Anwendbarkeit (lA) 



Ja: Anspruche 1-18 
Nein; Anspruche 
Ja; AnsprQche 

Nein: Anspruche 1-18 

Ja: Anspruche: 1-18 
Nem: AnsprQche: 



2. Unterlagen und Erklarungen (Regel 70.7): 
siehe Beiblatt 
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Feststrunr*'^" Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung dieser 

Es wirxl auf die folgenden Dokument/e verwiesen- 
D1: US-A2202/01 69537 
D2: EP-A-1 094 337 



Die vorliegende Anmeldung erfullt nicht die Erfordemlsse des Artikels 33(1) PCT. weil der 
Art'kel33(3? bemhr"''' erfinderischen migkert im Sinne von 

Das Dokument D1 wird als nachstllegender Stand der Technik gegeniiber dem 
Gegenstand des Anspruchs 1 angesehen. Es offenbart (die Venfl/eise in Klammem 
beziehen sicli auf dieses Dokument): 

- ein Verfahren zur Efnparkhilfe fur em Fahrzeug. umfassend die Schritte Aufnahme von 
Umgebungsdaten im Aussenberelch unter Benutzung der aufgenommenen 
Umgebungsdaten, und (Absatz [0002]) 

- Bewerten der Eignung des Bereichs als Parkliicke unter Benutzung der berechneten 
Abmessungen und bekannter fahrzeugspezlflscher Referenzwerte (Absatz [0029]) 

- wobe, d,e Aufnahme von Umgebungsdaten die Aufnahme von dreldlmensionalen 
Umgebungsbilden umfaBt (Absatz [0024]). 



Der Gegenstand des Anspruchs 1 unterscheldet sich daher von D1 dadurch. daB die 
st^lS^deUM^^^^ umgebungsbilden mitte.s eines optischen 3D.Systems 

als die elektrotechnische Aufwand der Aufnahme von Umgebungsdaten zu minimleren. 
Die in Anspruch 1 der vorllegenden Anmeldung vorgeschlagene Losung kann aus 



Fonnblatt PCT/BelblattAI09 (Blatt 1) (EPA-Januar 2004) 



INTERNATIONALER VORLAUFIGER intem«tinn... 

BERICHT ZUR PATENTIERBARKEIT Internationales Aktenzeichen 

i^^^^y^ _PCTVEP2004^50494 



-folgenden-Grunden-nlGht-als^rfjnderisGh4>etra^ 
D2 (vgl. D2 Absatz 4) offenbart das Merkmal §. und beschrelbt hinsichtlich des Merkmals 
§, dieselben Vorteile wie die vorllegende Anmeldung.Der Fachmann wurde daher die 
Aufnahme dieses Merkmals in die in D1 beschriebenes Verfahren als eine ubiiche 
konstruktlve MaBnahme zur Losung der gestellten Aufgabe ansehen. Der Gegenstand des 
Anspruchs 1 beruht daher nicht auf eine erfinderische Tatigkeit. 

Die gleiche Begrundung. mutatiis mutandis, gilt entsprechend fur den unabhangigen 
Anspruch 10. welcher Anspruch 10 aucli nicht auf eine erfinderische TStigkeit beruht. 

^iff '"m^^".^"^^'^''^^ ^"^ und 11-18 enthalten kelne Merkmale. die in Komblnatlon 
m.t den Merkmalen .rgendeines Anspruchs. auf den sie sich beziehen. die Erfordemisse 
if r r!". ^''"^ erfinderische Tatigkeit erfullen. slehe die im Recherchenbericht 
zitierlen Dokument und die entsprechenden im Recherchenbericht angegebenen 
Textstellen. 
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Patentanspriiche 

1. Verfahren zur Einparfchilfe fOr ein Fahizeug, umfessend die Schritte 
Aufhahme von Umgebungsdaten fm AuBenbereich eines Fahizeugs, 
Berechnung der Abmessungen eines bestimmten Berejchs unter Benut- 
zung deraufgenommenen Umgebungsdaten, und 

Bewerten der Eignung des bestimmten Bereichs als ParklQcke unter Benut- 
zung der berechneten Abmessungen und bekannter. tahreeugspezifischer 
Referenzwerte, 

dadurch gekennzeichnet. dass die Aufhahme von Umgebungsdaten die 
Aufnahme von dreidimensionaten Umgebungsbildem mittels eines optl- 
schen 3D-Systems umfasst 

2. Verfahren nach Anspruch 1. wobel das optische SD-System efne 3D- 
Kamera umfasst 

3. Verfiahren nach Anspmch 1 oder 2, wobei die Aufnahme von Umgebungs- 
daten die Aufnahme eines Situationsbildes des gesamten interesslerenden 
Bereichs umfasst. 

4. Verfehren nach elnem der AnsprQche 1 bis 3, wobei die Aufhahme von 
Umgebungsdaten die aufeinandertblgende Aufhahme von nebeneinander. 
liegenden Teilbfldem des interessierenden Bereichs umlksst 

5. Verfahren nach einem der AnsprQche 1 bis 4, wobei auf der Basis der auf- 
genommenen Umgebungsdaten ein topographisches Bild des bestimmten 
Bereichs erstellt wird. 

e. Verfehren nach einem der vorheigehenden Ansprflthe. wobei auf der Basis 
der aufgenommenen Umgebung ein Hindemis in dem bestimmten Berefch 
detekSieit wird. 

Verfahren nach einem der AnsprQche 1 bis 6. wobei ein Resultat des Be- 
.wertungsschritfcs an elnen Fahrerdes Fahizeugs gemeldet wird. 
Verfahren nach elnem der AnsprQche 1 bis 7, wobel zusSlzIlch zu der Be- 
rechnung der Abmessungen des bestimmten Bereichs eine Bestimmung. 
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^®'^^osition.elesJ)estimmten-Bereichs-bezOgllch4les^^ 

sis der au^enommenen Umgebungsdaten ejfolgt 

9. Veifehren nach Anspmch 8, wobei die berechneten Abmessungen und Po- 
sition des bestimmlen Bereichs an ein Steuersystein fiir ein automatsches 
Einparksystem Ubeimittelt wild, 

10. Vomchtung zur Einparkhilfe for efn Fahrzeug. umfessend eine Sensorein- 
richtung zur Aufnahme von Umgebungsdaten im AuBenbereich eines Fahr- 
zeugs, und eine Auswerteeinrichtung zur Berechnung der Abmessungen- 
elnes bestlmmten Bereichs auf der Basis der au^enommenen Umge- 
bungsdaten und zur Bewerten der Eignung des besbmrnten Beieichs als 
PaiWQcke auf der Basis der berechneten Abmessungen und bekannter. 
lahizeugspezffischer Refefenzwerte, dadurch gekennzeichnet. dass dl^ 
Sensoreinrichtung ein optisches SD-Sensoisyslem zur Aufnahme von drei- 
dimensionalen Umgebungsbildem umfesst 

11. Vonichtung nach Anspruch 10, wobei das optische 3D-System eine 3D- 
Kamera umfasst. 

12. Vorrichtung nach Anspruch 10 oder 11. wobei dte Auswertsschaltung die 
Abmessungen des bestimmten Bereichs auf der Basis eines Sltuabonsbil- 
des des gesamten interessierenden Bereichs emiitfelt 

13. Vorrichtung nach einem der AnsprQche 10 bis 12, wobei die Auswertsschal- 
tung die Abmessungen des bestimmten Bereichs auf der Basis von mehre- 
ren nacheinander aulgenommenen Teilblldem des interessierenden Be- 
lelchs ennittelt. wobei die veischiedenen Teilbilder uber eine emiitteHB 
Fahizeuggeschwindigkeit miteinander Iconelfert werden. 

14. Vomchtung nach einem der AnsprUche 10 bis 113. wobei die Sensorein- 
richtung im Infrarotbereich arbeitet. 

15. Vonichtung nach einem der AnsprQche 10 bis 14. wobei die Auswerteein- 
richtung mit einem Inlbmiationssystem zur Ausgabe eines Resultats des 
Bewertungsschritls an einen Fahrer des Fahizeugs gekoppelt ist. 
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-46rVoiTiBhtung-naeh-elneni^er-Arispi«eheH^0-bi^^ 

helt Mlttel zum Emiltteln der Position des besfa'mmten Bereichs bezQglich 
des Fahizsugs aufweist 

17. Vorrichtung nach Anspruch 15, wobel die Auswerteeinrichtung zur Obermitt- 
lung von Abmessungs- und Positlonsdaten des bestlmmten Bereichs an ein 
Steuersyslem fUrein automatisches Einparksystem geJ^oppelt ist 

18. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 10 bis 16, dadurch gekennzelchnet, 
dass das optische 3I>Sensorsystem im AuBenbereich des Fahtteugs an 
diesem montieit isL 
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